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1. Introduzione al corso.
Cenni storici e prospettive future sulla teoria matematica del controllo in PDE.

2. Controllabilità in sistemi finito-dimensionali.
Controllo e sistemi controllabili. L’operatore di controllabilità. La matrice di controlla-
bilità. Caratterizzazione del controllo ottimale. Controllabilità e disuguaglianza di os-
servabilità. Criterio di Kálmán. Ottimalità e costo del controllo. Controllo di sistemi
accoppiati.

3. Controllabilità in sistemi infinito-dimensionali.
Generalizzazione del concetto di controllabilità. Controllabilità esatta: definizione e ca-
ratterizzazione. Controllabilità esatta dell’equazione delle onde. Controllabilità appros-
simata: definizione e caratterizzazione. Controllabilità approssimata dell’equazione del
calore. Controllabilità alle traiettorie: definizione e caratterizzazione. Controllabilità a
zero dell’equazione del calore. Confronto tra le diverse nozioni di controllabilità.
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